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Uvodni poznadmka

Tento manudl systému fooscan® vznikl na zéklads Seské verze manualu footscan plate® system footscan® 7.x
UZivatelska piirucka, dodané firmou Predistest s.r.0. NaSe verze textu je z v&t§i Casti pfepracovand a
reorganizovand, vétsina obrazki byla vyménéna tak, aby se vztahovaly k vySsi verzi software.

Vzhledem ktomu, Ze nastaveni systému a prace s databadzi jsou v zdsadé shodné s ovladanim modulu Gait,

odkazujeme na piislusny manual. Prozatim jde o pracovni verzi textu, ktery bude upraven podle poznatkt z
praxe. Za jakékoliv pfipominky a navrhy proto budeme velmi vdééni.

V Olomouci 27. 9 2010

Za kolektiv autora

MUDR. Ivan Vareka, Ph.D.



1 Vstupniobrazovka

V hlavnim okné se objevi v§echny informace o zvoleném pacientovi a je mozno je opétovné pouzit pro ziskani
pfistupu do vasi databaze. Nastaveni vaSeho footscan® systému a kalibrace mzou byt provedeny pomoci
odpovidajicich odkazd v tomto okné.
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Vstupni obrazovka je témét shodna s obrazovkou modulu Gait, shodné jsou i zakladni funkce v horni li§té



2 Nastaveni systému

Nastaveni systému footscan je pii pouziti modulu Balance v zasadé shodné s nastavenim pii pouziti modulu
Gait (viz ptislusny manual).

2.1  Nastaveni intervalt doby méreni

V modulu Balance je navic je nastaveno rozdéleni celého méfeni do jednotlivych intervalll pomoci obrazovky
Stability.
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Téchto intervalii miize byt maximalné Sest.

Ve vySe uvedeném piikladé je pouzito méteni s celkovou dobou trvani 2500 ms, resp. nebo 2,5 vtetiiny (3D
box, Im deska o 128 pasech a 200Hz). Je zvoleno Sest shodnych intervald, toto miize byt provedeno vybérem
urcitého poctu intervald a poté kliknutim na tlacitko Reset.
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Stejné méfeni, rozdélené do Ctyi intervaltl. Prvni interval pokryva prvnich 25% méfeni, druhy interval 35%, treti
20% a &tvrty rovnéz 20%. Odpovidajici milisekundy se vztahuji k celkové dobé nahravani. Intervaly mohou byt
nastaveny pomoci mysi na zelenych vertikalnich ¢arach, které predstavuji intervaly.

Intervaly je mozné upravit i po skonéeni méteni (viz 4.2.4).
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4 Meéreni

4.1  Priprava pacienta

Pii méfeni musi stat pacient na desce tak, aby vidél jeji logo v levém hornim rohu.

Po zvoleni pacienta v databazi se objevi okno k zadani hmotnosti a velikosti nohy. Po potvrzeni tohoto zadani se
objevi obrazovka Stability screen (viz 5.1)

s [ e SITUNLT
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Na nasledujicim piikladé je vybrano meéfeni na metrovém systému (128 past) pii 100Hz. Tato kombinace
umoziuje nahravaci ¢as 5 sekund (3D box). Intervaly byly pfedem definovany (viz 2.1) nasledovné: 3 intervaly,
z nichZ prvni bere 20% méfeni, druhy méfi nasledujicich 60% méteni (20%-80%) a posledni interval méii
zbyvajicich 20%.

4.2 Start méreni

A

Pokud neni nastaveno zadné prodleni, méfeni zaéne ihned po stisknuti tlacitka vlastni méfeni. Po stisknuti



tlac¢itka méfeni zlstane tla¢itko zmacknuto az do konce méfeni, neZ se na obrazovce zobrazi vysledek.
4.2.1 Prodleva startu méfeni

®©

Je mozZné nastavit nékolik sekund mezi stisknutim tlacitka méteni a skutecnym zacatkem méfeni. Po stisknutim
tlacitka Casovace se otevie dialogové okno. Doba pozadovaného prodleni mize byt vyjadiena v milisekundach.



5 Analyza zaznamu

5.1 Zakladni obrazovka (Stability screen)

Obrazovka ma 5 ¢asti:

—  lista tlacitek,

— dynamicka animace distribuce tlaku,
— tabulka zakladnich hodnot,

— graf vychylek COF,

— graf pravolevé distribuce zatiZzeni
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5.1.1 Tlaéitka a jejich funkce

g
A
©

+3s*

i

Odejit na okno databaze

Start méfeni

Prodleva zahajeni métfeni

Zmrazit obraz

Ulozit méfeni

Tisknout méfeni

Zobrazeni maximalniho tlaku (viz 5.2.3).

Intervalové zobrazeni (viz 5.6)

Nastaveni intervald (viz 5.2.2)

Pomoc online

Rozdéleni méfici plochy (viz 5.2.4)

Doba zaznamu
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Dynamicka animace distribuce tlaku

5.2

Zmrazeni obrazovky
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5.2.2 Zména nastaveni intervalll po skonéeni méreni

Pfedem definované intervaly (viz 2.1) je mozné po skon¢eni méfeni upravit.

Stisknuti tla¢itka otevi'e menu.

Add interval (4)
Remove interval {2)

Set intervals to predefined positions (3)
Sek & equal intervals

Restore intervals from File (3)

Remove interval Pocet intervalti je mozné zredukovat na jeden, ktery zahrnuje celou
dobu méteni

Set intervals to predefined positions Tato volba je vhodnd, kdyz je tieba analyzovat velké mnoZstvi
meéteni obdobnym zptisobem.

Set 6 aqual intervals Rozdéleni do 6 shodnych intervali.

Restore intervals from file Nastaveni intervald, které byly ptvodné uloZeny s konkrétnim
analyzovanym souborem.

Intervaly lze také upravovat posunem vertikalnich zelenych pferuSovanych ar v grafech (viz 5.4 ) po uchopeni
mysi.

5.2.3 Zobrazeni maximalnich hodnot tlaku

Y

Pouzitim tlacitka se dynamickad animace zméni na staticky obraz distribuce maximalnich hodnot tlaku béhem
méfeni.

12



5.2.4 Rozdéleni méfici plochy

Pravolevé rozdéleni méfici plochy vertikaIni Zlutou pfimkou je nastaveno automaticky a lze je upravit posunem
po uchopeni mysi. Rozdéleni ma vliv na grafy 5.5 a 5.7.5.

Pfedozadni rozdéleni je mozné zvolit v menu, které se objevi po zmacknuti tlacitka “V horni listé
dynamické obrazovky.

3T 52%

Set cross to center Stied rozd¢€leni plochy pevné umistén do stfedu plochy (obrazek vlevo)

Set cross to COF Stfed rozdéleni plochy umistén do bodu COF, jehoz aktualni polohu
kopiruje (obrazek vpravo)

13



5.2.5 Procenta zatizeni

Automaticky jsou na okrajich zobrazena procenta zatizeni plochy v pravolevém a/nebo ptedozadnim sméru v
zavislosti na nastaveném rozdéleni (viz obrazky vyse).

Show quadrant percentages Procentualni rozloZena plochy v jednotlivych kvadrantech.

5.2.6 Indikator polohy COF

Tyto funkce Ize spusti z menu rozdéleni méfici plochy (viz 5.2.4).

Large COF indikator Funkce slouzi k lepSimu rozliSeni trajektorie COF

Show splitted COF Zobrazeni COF pro jednotlivé ¢asti rozdélené métici plochy

14



5.3 Tabulka zékladnich hodnot

Tirme (rns) 6130
Selection 9,990 seconds
Tatal Time 9,990 seconds
Recording speed 100 frames)sec
Tatal number of frames Q99 FFrames
Minimurm | Maximunn Delta
_0F = 214 mm 216 mm 2 I
_OF 126 mm 131 mm S mm
ZOF Total kravelled way 110 i
| coFx COF ¥
Currert COF (mm) || 216 127

Hodnoty COF X a COF Y jsou vypocitany az do konce posledniho intervalu.

Pozn: V origindlnim manuélu je pouZivéna zkratka COF, resp. termin Center of Force, stejné jako i v tabulkéch
a grafech (viz dale). B&znéjsi je ale zkratka COP (Center of Pressure). Zkratka COF je sice piesnéjsi, protoze
jde o misto pusobeni reakéni sily podloZky, nicméné zkratka COP je jiZ v odborné literatute etablovana, Siroce

pouzivana a srozumitelna.



5.4  Graf vychylek COF

| 618

mm Center of force components

S00 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 S0o00 5500 6000 6500 F0o0 7500 8000 as00 Q000 9500 9990 ms

Graf zobrazuje vychylky COF od levého dolniho rohu desky v ose x (pfedozadni, modra kiivka) a ose y
(laterolateralni, ¢ervena kiivka). Referenéni bod [0;0] se nachazi v pravém dolnim rohu obrazovky. Vychylky
jsou udavany v mm. Svislé zelené ¢ary vyznacuji hranice intervalli a lze je posunovat po uchopeni mysi (viz
5.2.2).

5.5 Distribuce zatizeni mérici plochy

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 G000 6500 000 7500 a0oa as00 9000 9500 9390 ms

Graf znazoriuje celkovou hodnotu vertikalni slozku reakéni sily podlozky (modra kiivka) a jeji rozdéleni mezi
pravou (razova kiivka) a levou cast méfici plochy (zluta kiivka). Toto rozdéleni je zavislé na poloze
vertikalniho vodic¢e v poli dynamické animace (viz 5.2.4). Pokud lezi vertikalni pfimka mezi pravym a levym
otiskem, 1ze hodnotit pomér zatiZeni pravé a levé dolni koncetiny.

Pfi rozdé€leni méfici plochy na 4 casti (viz 5.2.4) se zobrazi také kiivky zatizeni v piedni a zadni Casti plochy,
takze lze porovnat zatizena pfedni a zadni ¢asti nohy.

16



5.6 Intervalové zobrazeni (Stability screen —interval view)
e ]
ooo

Po zmacknuti tladitka v horni 1i§té zakladni obrazovky se zobrazi intervalova obrazovka.
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Pro kazdy interval je vypoé¢itana plocha konfidenéni elipsy, kterd zahrnuje SD=1. Cim stabilngjsi bylo
pacientovo konkrétni méteni, tim niz$i bude vypocitana hodnota.

Graf v dolni ¢asti obrazovky zobrazuje aktudlni vychylky COF od levého dolniho rohu desky (viz 4.2.4) a

plochu konfidenéni elipsy ( mm?). Pomoci vertikalnich &ar v grafu je moZno zménit velikost intervald, piipadng
provést zménu pomoci tlacitka v horni list€ obrazovky.
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Pomoci tlacitka nastaveni intervalu
zahrnujici celou dobu méfeni.

lze zredukovat jejich pocet (Remove interval) na jeden interval

?‘

B

i > Stability screen - Interval view
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Detailni analyza intervalu (Balance graph)

5.7

ho zobrazeni (viz 4.3) se objevi obrazovka detailni

Kliknutim na konkrétni interval v obrazovce intervalové

™

V nize uvedeném

¢ méfeni.

I3

len pouze jeden interval, okno pokryje cel
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5.7.1 Maximalni tlak, trajektorie COF a konfidenéni elipsa

Pod listou tlacitek se nachazi zobrazeni distribuce maximalniho tlaku pod ploskami, trajektorie COF a
konfiden¢ni elipsy

Rozdé&leni méfici plochy lze upravit po uchopeni délicich linii mysi.

5.7.2 Graf rychlosti COF

mm/ms Velocity mm - Projec
S0 I ———————————————————— = ] 211 =
45 = - h EDD -
w= rlinirmur 190 -
35—
150 -
30-
170 -
25-
20— 160~
15— 150
10- 140-
3= 130-
() - A T 123-
0 2000 4000 ao00 Sooo 230ms 0

Graf v levé ¢asti obrazovky zobrazuje okamzZitou rychlost (mm/ms) v daném okamziku méfeni.

Po klepnuti na &islice na okrajich stupnice lze tyto &islice piepsat (potvrdit Enter) a tak nastavit rozmezi
zobrazenych hodnot, coz omezi tvar zobrazené kiivky.

20



5.7.3 Graf souradnic COF

zrrir? Projection mmjs  Sway |

2000 000 6000 gooo

Viz4.2.4a4.3.
Klepnutim do pravého dolniho rohu Ize graf upravit.

Po klepnuti na ¢islice na okrajich stupnice lze tyto &islice ptepsat (potvrdit Enter) a tak nastavit rozmezi
zobrazenych hodnot, coz omezi tvar zobrazené kfivky.

5.7.4 Sway rate

Rychlost zmény polohy v ose X ¢i Y.
Klepnutim do pravého dolniho roku Ize graf upravit.

Po klepnuti na Cislice na okrajich stupnice lze tyto &islice piepsat (potvrdit Enter) a tak nastavit rozmezi
zobrazenych hodnot, coz omezi tvar zobrazené kfivky.
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5.7.5 Lateralizace zatizeni

_[{L - R}/ Sum] * 100

-

-12 -
-13-

14 -
0 2000 4000 G000 G000

+ % - vice zatizena LDK
- % - vice zatizena PDK

Viz také 5.2.4

99903

Interval 0.000 - 9,990=
Ellips area 1.24 mm
COF traveled way 110

Po klepnuti na ¢islice na okrajich stupnice lze tyto &islice piepsat (potvrdit Enter) a tak nastavit rozmezi

zobrazenych hodnot, coz omezi tvar zobrazené kiivky.
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5.8.1 Dynamickéa animace distribuce tlaku

viz 5.2

|
7< wad * d
58.1.1 Zmrazeni dynamické animace distribuce tlaku
viz5.2.1
5.8.1.2 Nastaveni intervali
viz 5.2.2
5.8.1.3 Zobrazeni maximalnich hodnot tlaku
viz5.2.3
5.8.2 Grafy vychylek COF
viz 5.4
Center of Force components Center of Force components
231 - " "
DDD I 4000 I G000 I DDD I 4000 I G000 I SDD 990
Measurement 1: O Measurement 2: Z1
COF % COF Y Time Time COF % COF Y Time Time
21Smm [ 131 mm | 1170 ms 12 % Z28mm [ 129mm | 1170 ms 12 %

5.8.3 Srovnavaci tabulka zakladnich parametrii COF a konfidencéni elipsy

Inkerval 1 Interval 2 Interval 3 Inkerval 4 Interval Interval 6 Total Time Speed
Time {ms) 0-1700 1700-3300 3300-5000 S000-6690 GE90-5290 §290-9990
Measurement 1 Ellips area (cm ) 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 9990 ms 100 Hz
Measurement 2 Ellips area {cm, ) 0.01 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 9990 ms 100 Hz
Measurement 1 COF travelled way (mm) z0 18 19 z0 16 17
Measurement 2 COF travelled way (mm) 22 17 15 15 17 19

5.8.4 Porovnani zaznamu s rliznymi parametry

Pokud se zaznamy neshoduji v dobé méfeni (poctu a délce intervall), probihd porovnani pomaleji.
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