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Uvodni poznamka

Tento manuél systému fooscan® vznikl na zaklade Seské verze manualu footscan plate® system footscan® 7.x Ufivatelskd
prirucka, dodané firmou Predistest s.r.o .

Nase verze textu je z vetsi Casti pfepracovand, Castecné reorganizovand a byly také zvétSeny a doplnény doprovodné
obrazky. Pivodné dodany text a obrazky se vztahovaly k niZsi verzi systému. Tam kde je nyni k dispozici vy3si verze (7.9)
je v textu piislusna poznamka a obrazky nahrazeny z programu vyssi verze. Prozatim jde i nadale o pracovni verzi textu,
ktery bude dale upraven podle poznatkd z dalsi praxe. Za jakékoliv pfipominky a navrhu vam proto budeme velmi vdééni.

V Olomouci 17.9 2010

Za kolektiv autoru

MUDR. Ivan Vaieka, Ph.D.
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1 Vstupni obrazovka

Hlavni obrazovka je uréena pro nastaveni systému footscan® a provedeni jeho kalibrace. Umoziiuje také piistup k databazi
a poskytuje informace o vybraném pacientovi.

Online napovéda
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2 Nastaveni systému footscan®

Nastaveni systému Ize provést pomoci dialogovych oken po zmacknuti tlacitka v horni li§té tivodni obrazovky.

V ramci nastaveni je piistupnych nékolik raznych voleb

General |Lngos | System | Operation | synchronization | Force Plate and Calibration

Show TipSkrips

Language English b 4

Restore company settings ]
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2.1  Zobrazeni tipu a nastaveni jazyka

Pokud je aktivovéna volba ,,Show TipStrips“ (zobrazeni tipi), jsou pro kazdé tlacitko softwaru footscan® zobrazovény
dodatecné informace pfi jeho pouziti.

Jazyk je mozné volit pomoci roletového menu, pocet nabizenych zavisly na tom, kolik jazykovych sad bylo zvoleno pfi
instalaci.

Show TipStrips

Language English v 1

Mederlands

Language  EAELElEY ‘
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2.2 Loga

Tato volba neovlivituje funk¢nost systému, ale umoznuje individualizovat software.

General  Logos ‘ Swstem | Operation | swnchronization | Force Plate and Calibration

Software [0go  RSscan INTERMATICONAL

Printout [ogo  RSscan INTERMATICNAL

Restore company setkings ]

General  Logos | Swstem | Operation | synchronization | Faorce Plate and Calibration

Software logo  Gait Lab, Olen

Printout Iogo  Professor Barkelomeus Jacobijnus, Clen

Restore company sektings ]

Tiskové logo (Printout logo) umoziiuje tisknout logo pracovisté do kazdého vystupu.
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2.3 Systém

Toto nastaveni ovlivni funkénost systému footscan®! Z toho divodu je nutné piislusna data adng vyplnit.

General | Logos  Swstem | Operation | synchronization | Force Plate and Calibration |

Dimension plate 4 0,5m

2m
Setial Murnber Mo syskemn connected

I Database location  C\Pragram Files\footscan 7ISETTINGS databassh

fookscan

Restore company settings ]

General | Logos  Swskem ‘Operatiun synchronization | Force Plate and Calibration |

Dimension plate 0.5m W

Serial Mumber Mo syskem connected

Database location | C:\Program Files\footscan PASETTINGS \database!,

footscan

Reskare company sektings ]

V ramci menu je nutné nastavit délku tlakové desky.

Pole pro vyrobni ¢&islo se vyplni automaticky, kdyz se propojovaci 3D box piipoji k poéitaci. Toto &islo je duleZité pokazdé
pro podporu od firmy RSscan INTERNATIONAL.
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2.3.1 Umisténi databaze

Database location  C:\Program Files\fookscan 7SETTIMNGS \dakabase),

Fookscan

Standardné je databaze ulozena v databdzovém adresaii v ramci adreséaie settings (nastaveni). Tento adresai mizete umistit
kamkoliv jinak. Pokud umisténi databaze zménite, musite zaroveii zadat novou cestu, pomoci které bude program
schopen databazi najit. Umisténi databaze na sitovou jednotku umozni pristup k datim pacientt z riznych pocitaca
pfipojenych k siti.

Pokud je provedena aktualizace softwaru, je nutné zkontrolovat umisténi databaze, piipadné toto umisténi zménit.
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2.4  Nastaveni funkci systému

Toto nastaveni ovlivni funkénost systému! Z toho dtivodu je nutné piislusna data fadné vyplnit.

|"""'
I Preferences

Treshold lewvel

#lines/plate

Recording speed

15

125

250

General | Logos | System  Cperation ‘ synchronization | Force Plate and Calibration |

Restore company settings ]

Cancel

Frekvence méfeni a doba méieni jsou navzajem zavislé. Snizeni jedné veli¢iny zpisobi zvySeni druhé.

2.4.1 Prahovahodnota

10

Prahova hodnota (treshold level) je hodnota, ktera spousti métici systém. Pokud je tato hodnota dosaZzena, méfici deska se

aktivuje a zahaji se méfenti.

Pokud je prahova hodnota nulova, méieni se zahaji ihned pti prvnim dotyku desky.

Chiize, dotyk obou nohou

Velikost desky (m) 0.5 1 2
Pocet radka 64 128 | 256
Frekvence (Hz) 2D | 350 | 175 87
3D | 500 | 250 125
Béh, dotyk jedné nohy
Velikost desky (m) 0.5 1 2
Pocet radka 64 64 64
Frekvence (Hz) 2D | 350 | 350 350
3D | 500 | 500 | 500
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2.4.2 Pocet fadkt na desku

Meéfici deska je modularni systém.. Zakladni modul je deska o délce pal metru, ktera obsahuje 64 radki. Metrova deska
obsahuje dvé palmetrové desky po 64 tadcich (2 x 64 = 128), dvoumetrova deska obsahuje ¢tyii moduly (4x 64 = 256).

Pro metrovou desku jsou k dispozici dva rezimy nastaveni. Je-li veli¢ina ""#lines/plate” nastavena na 128, dva moduly se
skenuji po sobég, tedy skenuje se celd délka (fadky 1-128), a teprve poté se znovu zacne na fadku 1. Pokud je veli¢ina
“#lines/plate” nastavena na 64, oba moduly se skenuji samostatng, coz znamend, Ze jakmile se naskenuji fadky 1-64,
pokracuje skenovani radka 65-128 zaroveti se skenovanim fadki 1-64. Tento rezim se pouZiva pro registraci ,,béhu“, aby se
dosahlo vyssi frekvence skenovani.

Kdykoliv jde o dotyk obou nohou nebo podobny stav, nebo pokud chcete zjistit polohu méficich bodi, pouZzijte maximalni
dostupny pomeér #lines/plate.

2.4.3 Snimaci frekvence (recording speed)

Maximalni frekvenci zaznamu, kter4 je 500 snimkii za sekundu, Ize dosahnout pouze se zafizenim footscan® 3D-box.
Systém je schopen zaznamenat 1000 snimkd, takZe pti nejvyssi rychlosti zaznamu je mozné mefit 2 sekundy.

Pokud je pro dané méieni dostate¢na frekvence 100 zdznamu za sekundu, je mozné méfit po dobu 10 sekund. Pokud je
systém synchronizovane naptiklad s vysokorychlostni kamerou snimajici s frekvenci 480 Hz, staci pro synchronizovani
nastavit v tomto poli 480 snimkd/sekundu. U metrové desky se 128iadky je prirozené maximalni frekvence zaznamu 250
Hz. Pokud je pouZzito nespravné nastaveni (naptiklad 128 fadki na desce a 500 snimki za sekundu), objevi se poZadavek na
snizeni frekvence zaznamu.

U systému 2D neni mozné rychlost méfeni nastavovat, protoze zavisi pouze na parametru #lines/plate. V softwaru 2D lze
prodlouzit dobu zdznamu, ¢imz se Umérné snizuje snimaci frekvence. U systému 2D zavisi skute¢na rychlost zaznamu na
vykonnosti pocitace!. Systém obvykle dosahne maximalni rychlost zaznamu asi 350 Hz.
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2.5 Synchronizace

Toto nastaveni ovlivni funkénost systému! Z toho dtivodu je nutné piislusna data fadné vyplnit.

i Preferences [%|

General | Logos | Syskerm | Operation  synchronization |F|:|r|:e Plate and Calibration |

INPUTS Triggermadus -/ Plate Trigger {master)
"
Dig f FM TN | Digital input
A

Invert Sync_Trigger [ FM IM F]

OUTRUTS Polarity Trigger OUT . Positive edge
Palarity Sync OUT | FPositive edge
FM Sync/Trigger OUT ) FM Trigger out
A
FM active [ ]

Restore company settings ]

VEétSina nastaveni v této tabulce ovlivni pouze funkénost propojovaciho boxu. Rezim spousténi vsak ovliviwuje i systém
footscan ® 2D.

25.1 Vstupy

Spoustéci rezim (Trigger modus)

Softwarové spousténi: Shér dat zacne, jakmile stisknete tlagitko méfeni na méfici obrazovce, trvani sbéru dat zavisi na
frekvenci a parametru #lines/plate.

Spousténi pomoci desky: Systém je aktivovan, jakmile stisknete tlacitko métreni na métici obrazovce. Shér dat zacne,
jakmile je prekrocena prahova hodnota pisobici sily (2.4.1).

Externi spousténi: Systém je aktivovan, jakmile je stisknuto tlacitko méfeni na métici obrazovce. Shér dat za¢ne po
piichodu externiho spoustéciho signalu na konektor BNC na piednim panelu propojovaciho 3D boxu.

Externi synchronizace: Systém je aktivovan, jakmile je stisknuto tlacitko méteni na métici obrazovce. Shér dat zaéne pii
piichodu externiho spoustéciho signalu pies BNC konektor na piednim panelu propojovaciho 3D boxu. Novy snimek se
poridi pii kazdém prichodu synchronizaéniho signalu. Pii frekvenci 500 Hz je trvani jednoho snimku 2 ms. Interval mezi
dvéma nasledujicimi impulsy by mél byt alespoi 2 ms.

Spoustéci kontakt: Méreni zacne, jakmile je stisknuto tlacitko méieni na mérici obrazovce. Shér dat zacne pti prichodu
externiho spoustéciho signalu pies BNC konektor na piednim panelu propojovaci 3D boxu. Interval mezi prichodem
externiho spoustéciho signalu a skutecnym kontaktem na tlakové desce footscan® je zobrazen na dynamické obrazovce.
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Logos Swstem Cperation  synchronization

Software Trigger (master)
INFUTS e s TER . Flate Trioger (masker)
External Trigger (slave)
Dig | FM TN £ External Sync (slave)
< Trigger_Conkact

Invert Sync_Trigger/FM IN W

OLUTPUTS Palarity Trigger QUT i Megative edge
Palarity Sync OUT ;,-: Megative edge
FM Sync)Trigger out f'_.J_I FM Trigger out

FM active [

Pti volb&é master bude systém spoustét nejen svou vlastni tlakovou desku, ale i dalSi ptipojend zatizeni.

V piipadé volby slave bude systém aktivovan (spole¢né s piipadnymi dalSimi zatizenimi ptipojenymi pomoci 3D boxu)
pouze tehdy, kdyZ nadrazené zatizeni vySle spoustéci signal typu TTL.

Vstup typu DIG/FM (DIG/FM In)

Pro pouziti systému v rezimu slave, je velmi dalezité rozhodnout, jaky typ signalu bude pouZzit pro spousténi nebo
synchronizaci. Zakladni signaly jsou signal typu TTL (analogovy signal pres konektor typu BNC) a signal typu FM
(pomoci RF vysilace). Signal typu TTL ma dobie definovany protokol, proto se signaly tohoto typu by nemél byt problém.
Pro vstup typu FM je nutny signal s frekvenci 418 MHz, naptiklad typicky signal z nasi jednotky pro dalkové ovladani

Logos | Syskem | Cperation  synchronization |

INPLITS Triggermodus i Plate Trigger (master)
Dig | FM IM _’__; J Digital input
“ FMinput

Invert Sync_Trigger/FM IN W

OUTPUTS Polarity Trigger QUT ;,-: MNegative edge
Palarity Sync OUT ;,-: Megative edge
FM SwvncTrigger out ;,-: FM Trigger out

FM active [

Spusténi inverznim signalem / vstup typu FM (Invert Sync Trigger / FM IN)

Signal typu TTL je signal, ktery za¢ind na 0 V a b&hem definované doby dosahne asi 5 V. Nékteré systémy pracuji s
inverznim signalem.

To je signal, ktery za¢ina na vysoké hodnoté (asi 5 V) a nahle klesne na velmi nizkou hodnotu (asi 0 V).
Vystupy
Polarita vystupniho spoustéciho signalu (Polarity TRIGGER OUT)
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Logos ' Swskem ' Cperation  synchronization

INPUTS Triggermodus : | Plate Trigger {masker)

Dig [FMIN ©) Diigital input

Ireverk Sync_Trigger/FMIN W

Fositive edge
SUTPLTS Palarity Trigger OUT | « Megative edge

Polarity Sync OUT [ Megative edge
FM Sync/Trigger out | FM Trigger ouk
FM active [

Pro pouziti propojovaciho boxu v rezimu master (nadfazeny systém) jsou velmi dalezité vystupni signaly. Pokud bude
pomoci spoustéciho signalu typu TTL spousténo néjaké dalsi zatizeni, musi byt propojeny konektory pro vystup typu BNC
na propojovacim boxu systému footscan ® s vstupni konektor spousténého zatizeni. Samoziejmé je dulezita polarita, tj. zda
pozadovany signal pro dalsi zaiizeni ma byt rostouci (pozitivni hrana), nebo klesajici (negativni hrana).

Polarita vystupniho synchronizaéniho signélu (Polarity Sync OUT)
Je to velmi podobny vystup, jako v predchozim bodg, ale zde se jedna o synchronizacni signal.
Spolecné spusteni, frekvence snimdni a synchronizace

Spolecné spousténi znamena, Ze oba systémy, které jsou propojeny a které zahaji meéreni soucasné diky spusteni timtéz
spoustecim signdlem typu TTL, budou oba pracovat s vlastni frekvenci. Tato moznost je napsiklad pouzita v nasledujicim
prikladu: Systém footscan® 3D miiZe pracovat s maximalni frekvenci 500 Hz a vy ho chcete propojit s infracervenou
kamerou, jejiz pracovni frekvence je max. 240 Hz. Optimalnim seSenim je spustit oba systémy spolecné a nechat béZet
systém footscan® s frekvenci 480 Hz a infracerveny systém s frekvenci 240 Hz. Oba systémy jsou spustény soucasné a na
kazdé dva snimky rozloZeni tlak: pripadne jeden opticky obrazek.

Synchronizace by méla byt provadéna tehdy, kdyz jsou frekvence obou systémi: (témér) totozné. Nadrrazeny (master) systém
v tomto pripadé prevezme pracovni frekvenci podrizeného systému, takze bude zajiSténa naprostd synchronizace. V

dispozici. To znamena, Ze pracovni frekvenci systému footscan® by bylo nutné snizit na 240 Hz.
Vystupni synchronizaéni/spoustéci signél typu FM a jeho aktivace (FM Sync/Trigger out and FM active)

Pro aktivaci této volby je nutné zaskrtnout okénko FM active. Signal typu FM ma piednastavenou frekvenci 433 MHz
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2.6
Tlakovou desku systému footscan® je mozné propojit se silovou deskou (napf. Amti, Kistler, Bertec a Logabox), coZ
vyrazné stabilizuje a zpfesni méteni tlakd. Vertikalni slozka reakéni sily zméfené silovou deskou je pouZita pro zpfesnéni
tlakového signalu z kazdého snimku, a to az do frekvence 500 snimki za sekundu.

Propojeni se silovou deskou a kalibrace

Tento postup se nazyva dynamicka kalibrace.

= Preferences X

General | Logos | System | Operation | synchronization  Force Plate and Calibration |

Farce system

Amplification % and ¥ Forces Bertec
Logabesx
amplification Z Farces f..: Range 1
A

Reset Signal L) Positive Edge
A

Type Amplifier -] External
A4

Calibr ation Factors

Restore caompany sektings ]

V zavislosti na typu silové desky jsou k dispozici razné kalibraéni matice (kalibracni soucinitele). Vhodnou hodnotu
nastaveni (jednotka V/N) udavaji uzivatelské piirucky prislusné desky.

V piikladu je uvedena kalibraéni matice pro silovou desku Bertec.

B Channel - Range table x

Calibration matrix Channel ranges

-
E:
=
-
=
[}
-
=
(1)

#NIv 1 2 3 4 5 3 a3 9 s 55 456
1 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 3 d 8 3 8 3 g

z 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0,00175 | 0.00175 | 0.00175 zlf)-‘\}f; 2@9 2@)9

3 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 CHa ! s L e

4 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 L5 E L35, L56,

5 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0,00175 | 0.00175 | 0.00175 3f’:)\}:8 5 5 Sms

5 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 24, 9 2 d a 5 d g

1 10 1 10 i 10
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2.6.1 Kalibrace

V ramci kalibraéni obrazovky je pristupnych nékolik raznych voleb:

TIr= e [ ]
T ¥-2y )

1
9z

Naladéni systému

Kalibrace silomérné desky

-1.0-

Volba kanalu

Slozeni kanalu

+

0,0033950
+/-
Signal l
1500 ]

CONMNECTOR. 2
CHANMEL 2
range

#5N

Kalibrace hmotnosti

= = =] =
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2.6.11

Pokud je tlakova deska pouZivana jako samostatny systém, je nutné provést kazdych nékolik tydna kalibraci hmotnosti.

Plate System

Kalibrace hmotnosti (weight calibration)

> Enter weight

Please enter your weight and click
on OK.

63 kg

17

Zadejte hmotnost probanda, ktery po stisknuti tlacitka OK piejdete pies tlakovou desku. Po piechodu desky se rekalibrace

ukongi.

Recalibration

Recalibration finished

Plate status Idle
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2.6.1.2 Slozeni

Plate System

kanalu

18

Obrazek znazortiuje schematicky prehled slozeni kanalu (channel composition) pro kabel typu BNC, ktery mize byt
piipojen k analogovym vstupim propojovaciho 3D boxu.

To je dalezité z hlediska hardwarového sloZeni systému. V rdmci softwaru je nutné stanovit, které kanaly silové desky jsou
piipojeny ke kterym konektorim typu BNC.

i

Ek

3D cable explanation

The force plate is connected to the footscan™ 30 box with bwo interface cables, The
following picture shows you the connections of the interface cable,

X

CH1 Force plate interface cable

CHz W

CH3
CHE ™

CH:

CHa -
CH?
CHaE

s =
CH10

EMC connectars DE15S high density connector

The back panel of the footscan™ 30 box contains two fermale DB1S high density connectors,
Both interface cables should be connected with this connectors, The connections of the left
and the right connector are shiown below,

fernalz DE1S high density connectors
left 0N tight COM

Q« Qﬂ
X X

CHI CHE CHE CH: CHE  CHIC
HI CHY H: CHE

Silova deska je pripojena k propojovaci krabici 3D box pomoci dvou kabeli. Obrazek znazortiuje jednotlivé piipoje tohoto

propojovaciho kabelu.

Zadni panel propojovaciho 3D boxu obsahuje dvé zasuvky pro konektory typu D815. Oba propojovaci kabely je nutné

piipojit do téchto zasu

vek. Déle jsou uvedeny piipoje pro levy a pravy konektor.
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2.6.1.3 Volba kanalu

i Channel composition »
R+ &

Channel | 1 5| 6 |7

RINRAEN

o=
/EDDDDDDD@MQ
Force | x=
E
/DEDDDDDD@MQ
Y
D oEMOoOoOoOoo)l 9
/ !J'Avg
F4

Po hardwarovém ptipojeni je také nutné propojit spravné kanaly silové desky se spravnymi kanaly na propojovacim 3D
boxu. V dale uvedeném prikladu (deska Amti) je sila Fx propojena s prvnim analogovym kanalem propojovaciho 3D boxu,
sila Fy je propojena s kanalem 2 a sila Fz s kanalem 3.

Mize dojit k tomu, Ze étyii silové desky kandly (Fzl, Fz2, Fz3 a Fz4) budou propojeny s kanély 5, 6, 7 a 8 propojovaciho
3D boxu. V takovém ptipadé jej nutné zapojeni zkontrolovat!
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2.6.14 Kalibrace silové desky

i Preferences [%|

General | Logos | Syskem | Cperation | synchranizaktion  Force Plate and Calibration |

Farce system AMTI w
Amplification ¥ and ¥ Forces Range 1
Amplification £ Forces Range 1
Reset Signal Fositive Edge
Type amplifier External

Calibration Factors

Restore company settings ]

V déle uvedeném piikladu bude pouZzita silova deska Amti o délce 0,5 m ve spojeni s tlakovou deskou footscan® rovnéz o
stejné délce.

Néavodu k desce Amti udava nasledujici hodnoty citlivosti: Fx = 0,003427 V/N, Fy = 0,003395 V/N, Fz = 0,000856 V/N.
Kanal silové desky Fx byl pfifazen kanalu 1, jako v ptikladu uvedeném vyse (2.6.1.3).

> Channel - Range table |§|
X-Force Y¥-Force Z-Force
#¥/N Range 1 |Range 2 [Range 3 | Range 4 #¥/N Range 1 |Range 2 |Range 3 |Range 4 #¥IN Range 1 |Range 2 |Range 3 | Range 4
Channel 1 (|1.003427C)1,003427C(1,003427C(1,003427C Channel 1 | 0.00175 | 0.00175 |0.00175 | 0.00175 Channel 1 || 0.00175 | 0,00175 [0.00175 |0.00175
Channel 2 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 Channel 2 [|1.003335C|1,003395C|1,003395C1,003395C Channel 2 || 0.00175 | 0.00175 [0.00175 |0.00175
Channel 3 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 Channel 3 | 0.00175 | 0.00175 |0.00175 | 0.00175 Channel 3 ||7.000856 |J.000856 (J,000856 J.00085€
Channel ¢ || 0.00175 0,00175 |0.00175 |0.00175 Channel 4 || 0.00175 |0,00175 |0,00175 | 0.00175 Channel ¢ || 0,00175 [0,00175 |0.00175 | 0.00175
Channel 5 || 0.00175 |0,00175 |0.00175 |0,00175 Channel 5 || 0.00175 |0,00175 |0.00175 | 0.00175 Channel 5 || 0,00175 [0,00175 | 0.00175 | 0.00175
Channel & | 0,00175 | 0,00175 | 0,00175 | 0,00175 Channel & | 0,00175 | 0,00175 | 0,00175 | 0,00175 Channel & || 0,00175 | 0,00175 [0.00175 |0.00175
Channel 7 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 Channel 7 | 0.00175 | 0.00175 |0.00175 | 0.00175 Channel 7 || 0.00175 | 0.00175 [ 0.00175 |0.00175
Channel & | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 | 0.00175 Channel & | 0.00175 |0.00175 |0.00175 | 0.00175 Channel & || 0.00175 | 0.00175 [0.00175 |0.00175

Po piechodu na kalibraéni obrazovku budou kanalam jednotlivych sil prifazeny citlivosti v jednotce V/N:
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Po stisknuti tlacitka kalibrace se objevi nasledujici hlaSeni:

B X

Please, be sure there's no pressure on the plake.

(Presvédcte se, Ze na desku nepusobi Zadny tlak.)
Po stisknuti tlacitka ,,OK* probéhne kalibrace.

[ ForcePlate Calibration

Calibrating

CONNECTOR 1

CONMNECTOR 2

1000.0-

CHANMEL 1 CHAMMEL 2 950,0 -
# YN D.0034270) # YN p.0033950 00,0
+ - + -
Signal i Signal i 650.0
§00.0 -
range 1500 M range 1500 N
750.0-]
CHANMEL 3 00,0
#W/N  p.0005560 6500
+ -
Signal i 500.0
550.0-
range 00D [M
500,0-
450.0 -
400,0 -
350.0-
300,0-
250.0-
200,0-
150.0-
100,0-
. i) 12 |
TR
0.0-} |
4078 41339

Po nastaveni sil nasleduje kontrola piipojeni a nastaveni citlivosti. Kanal pro vertikalni silu by mél udavat silu odpovidajici

hmotnosti probanda, ktery na ni stoji. NiZe je uveden ptiklad pro osobu o hmotnosti 73 kg.
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2= ForcePlate Calibration

Ll E

CONNECTOR. 1 CONNECTOR 2
CHANMEL 1 CHANMEL 2
#VNP.0034270) #VN P.0033950
+ - + -
Signal i Signal i
range (1500 M range 1500 M
CHANMEL 3
# VN D.000S560)
+ -
Signal i
range BE0T

Wzpay [ £
Wy @l
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2.7 Naladéni systému a jeho aktualizace
2.7.1 Naladéni systému

T —— |

*|
Offset 1

Tuto obrazovku pouziva firma RSscan International v ptipadg, Ze je nutné jemné naladéni systému (footscan® off set).
2.7.2 Aktualizace systému

=
Tlac¢itko aktualizace | na vstupni obrazovce otevie piistup k webové strance footscan® a umozni vyhledéani

aktualizované verze programového systému



24

Plate System

footscan® 7

Databaze

3

dat pacientt,

4 umoziuje organizaci

,

vstupni obrazovky se zobrazi obrazovka databaze, kter
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3.1 Vyhledani a pridani pacienta a uprava dat

Horni pole Search item umoziuje vyhledavani pacienta podle riznych kritérii

Search item Patient Code | | [ search | [ =hawy &l ]

Patient, First Mame  [wim |

Patient, Last Mame | |

Address | |

Date of Birth w | v 1970 w |

Pole Patients umoziuje rolovat v seznamu

Patients
ID First Name Last Name Address City
5 Firland 1 meter
26 Katka 10-4-13
Lambrechts Lammmerdries 27
28 test rsscan
29 Koe Test 2
30 mark woung
Measurements Add patient l [ Edit patient ] [ Delete ] [ Expart

Pomoci tlacitek pod polem provadeét tyto ukony
Pridani dalSiho pacienta (Add patient)
Uprava dat pacienta (Edit patiet)

Vymazani pacienta (Delete)

Export
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3.1.1 Pridani dalSiho pacienta

Po pfidani pacienta je mu automaticky pfifazeno poradové ¢islo, v uvedeném ptikladu ¢islo 2.

VSechna datova pole oznagend hvézdickou (*) je nutné vyplnit, aby je bylo mozné vyuzit pii vyhledavani.
Dale je mozné pacientovi prifadiv vlastni kod pro jednodussi vyhledavani v v rdmci skupin.

Volné pole v dolni ¢asti je mozné pouzit pro dodate¢né poznadmky.

Data nového pacienta je také mozné zadavat do formulafe v pravé €asti vstupni obrazovky (viz 1)

> Add new patient X

Please complete patient form and click on "Add" to add the
patient to the database

Patient # z
Patient Code 12698
First Mame  Bark
Last Mame | Jacobs
Address  Lammerdries 27
City | Clen
Postal Code 2250
Phome  +32 14 23 2031
Ernail
Date of Birth 1 W 1 W 1951 w | *

The one ko blame if vour software is nat working
propetly

26
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3.1.2 Uprava dat pacient

Na obrazovce pro Upravu dat pacienta se zobrazi informace tak, jak byly ptvodné zadany, nebo jak byly naposledy
upraveny.

Uprava dat pacienta se provadi zménou obsahu jednotlivych datovych poli, ptipadné vypInénim téch datovych poli, ktera
jesté nebyla vypInéna. Provedené zmény je nutné potvrdit tla¢itkem Update.

B! Edit patient X

Please complete patient form and click on "Update™ to update
the patient in the database

Patient # 2
Patient Code 12693
First Mame  Bart
Last Name  Jacabs
address  Lammerdries 27
City  Olen
Postal Code 2250
Phome  +32 14 2320 31
Ernail
Date of Birth 1 W 4 W 1951 o | *

The one to blame if vour software is not warking
properly

Update Cancel




footscan® 7 Plate System

3.2  Volba zaznamu méreni a dalSi prace se zaznamem

Po vybrani pacienta se v poli Measurements zobrazi vSechny jeho zaznamy.

] 89

6.5

Patients
1D First Name Last Name Address City |
40 Martina Jakubova Clymp Praha |—
41 Michaela Kvapilova Clymp Praha 1
42 Martina KokoZova Filina —
43 Ivana Zemdikova Filina
4 Miroslava Eombekova Filina
45 Palagikova Zilina |
Measurements Add patient ] [ Edit patient ] [ Delete ] [ Export ]
ScanlD | Date Name Weight Shoesize | - |

12.9.2008

69

6.5

S témito zaznamy leze dale pracovat pomoci tlacitek pod polem.

Static Piepnuti do reZzimu statického hodnoceni (viz 4)
Dynamic Piepnuti do rezimu dynamického hodnoceni (viz 5)
Delete

Printouts viz 3.4

Export viz 3.5

CAD/CAM Export dat zaznamu do zafizeni CAD/CAM

Export from DB
Import to DB
Video sync

Change name

_> |
> |

Export dat k synchronizaci se zd&znamem videokamery

Zména nazvu vybraného zaznamu
Pievedeni vybraného zaznamu k porovnani a primérovani (viz 3.3)

Prevedeni v8ech zaznaml pacienta k porovnani a zpramérovani (viz 3.3)

]
[ Skatic ] [ Drynamic ] [ Delete ] [ Printouts ] [ Export ] CADJCAM Export From DB] [ Import to DE ]

28
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3.3  Vybér nékolika zaznamu k porovnani nebo prumérovani
Posledni pole umoziiuje pracovat soucasné s nékolika zaznamy vybraného. Po zvoleni konkrétniho zdznamu je mozné ho

pienést do porovnavaci tabulky pomoci tlacitka

Measurements [ Add patient ] [ Edit patient ] [ Delete ]
ScanID| Date Name weight Shoesize
g 2/19/2004 Imported data - Impaorted data 63 6.5
E 219/2004 Imported data - Imported data &3 7.0
12 219/2004 Imported data - Imported data 63 7.0 -
13 211972004 Imported data - Imported data 63 7.0

Skatic ] [ Cryniamic

ScanlD Date Name -
10 21192004 Imported data - Imported data
11 2119/2004 Imported data - Impaorted data

Backup DB Campare ] [ Average ]

Compare Porovnani vybranych zaznamu (viz 5.10.1).

Average Primérovani vybranych zdznamu (5.10.2).

< s Cpn , o o v Lo

4 Odebrani konkrétniho zaznamu z pole pro porovnani a primérovani.

< R . . L o
Odebrani vSech zaznami z pole pro porovnani a primerovani
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3.4 Tisk

Po volbe urgitého zdznamu lze oteviit centralni menu tisku (tlacitko Printout). VSechny tisky Ize zvolit samostatné, stejné
jako jejich nastaveni. Kazdy jednotlivy tisk bude proveden po stisknuti tla¢itka ,,Print“.

Pti kazdém otevieni obrazovky tisku systém automaticky zvoli stejné tisky a jejich nastaveni), které byly zvoleny minule.

B Print menu b4

i} Skatic printaut Options. ..

& MNormal prinkouk Oplions, ..
O Mumerical prinkouk Options. ..
® Roll off printout Cptions. ..
0l Image prinkouk Options. ..
i} Zone pressures screen prinkout Oplions, ..
i} Zone forces screen prinbauk Options. ..
) Cursor pressures screen prinkouk Oplions, ..
) Cursor Forces screen prinkout Options. ..
® Footsize printout Oplions. ..
)] Contackpercentages & Fookaxis prinkout Options. ..
i Timing printouk Options, ..
) Timing walues printaut Options. ..

) Real size printouk Options, ..

Help

Print Cancel
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Printout settings for the Normal printout

Selection — Scale
) | eft ) 100 % of normal size
@ Right
Options

A Enable this prinkout by default in the * Prink menu’

L] sShow preview before printing

BA Print practicioner info on this page

[ Set as defaulk l [ Cancel

Pro kazdy jednotlivy tisk je mozné zménit volitelna nastaveni podle potieb uZivatele. Tyto volby budou ulozeny.
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3.5 Export
Dialogové okno nabizi rizné moznosti.
i Export menu X
{2 Static Image
@  Dynaic roll off
O Dwnamic maximum image
) Dvnamic Centre of farce line
#® Force plate data
) Zone division
® Pressure/Force graphs
() Contactpercentages
2 Axis Angles
2 Foot Dimensians
i) Dynamic report
'D Dwvnarnic repark
# EBMP Export
[ Export l [ Cancel ]

! Export Settings for theDynamic Roll off

Seleckion
i) Left Foot ) Right Foot
—  Opkions
O Inchde the Ovnamic Roll offin the default export
[ Include header information in File
[ Add.xls-extension ta filename
[[] Use the default Folder For expaort
ol
[ Set as default ] [ Cancel ]

U kazdého exportu dat je mozné zvolit razné varianty, které se rovnéz ukladaji v ramci ukladani dle nastaveni programu.

32
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4  Statické méreni a hodnoceni zaznamu

Stisknutim tlagitka statického méfeni se deska aktivuje. Mé&teny tlak se zobrazuje v redlném case a aktivuje se rovnéz

tlagitko pro sejmuti snimku statického tlaku "~

Po sejmuti snimku se méfeni zastavi. Je provést dalsi méieni, dokud neni vysledek uspokojivy.

i Static Screen: Wim Lambrechts

% 3146 % Nfcm?

%

UloZeni méfeni je mozné pouze v dynamické obrazovce. Prechod na dynamickou obrazovku se provede stisknutim tlagitka

&

se symbolem kracejici osoby
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5 Dynamické méreni a hodnoceni zaznamu

Deska muze byt pouZita pro velmi velka zatizeni (na stejnych deskéach Ize provadét meéieni u koni i lidi), ale musi byt po
celé ploSe podeptena pevnou podlozkou, aby pfi zatizeni nedoSlo k jejimu prohnuti a posSkozeni. U velmi vysokych
lokélnich zatizeni (méteni u koni, krav, ale i u méreni lidskych nohou obutych do bot s jehlovymi podpatky) je nutné
chranit svrchni vrstvu desky, napiiklad tenkou vrstvou materidlu EVA.

Nejchoulostivéjsim mistem desky je pfipojeni kabelu, ackoliv pfi fa&dném pouzivani i to vydrzi bez problémd mnoho let.
Pokud polozite desku na bok tak, Ze lezi na pfipojovacim konektoru, nebo pokud nékdo bude kabel namahat tak, Ze se na
konektor pienasi velka sila, mize se tim konektor poskodit. Je vhodné pfilepit kabel paskou k podlaze, aby o n&j nemohl
nikdo zakopnout.

DalSim dulezitym prvkem je propojeni mezi kabelem vedoucim od tlakové desky a kabelem vedoucim k propojovacimu 3D
boxu. Pfi propojovani je nutné postupovat vzdy velmi opatrné. Radné propojeni kabelti je mozné provést jen v jedné poloze
a nevyzaduje vétsi silu!
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51 Provedeni méreni

Pred zahajenim méfeni je nutné nastavit méfici systém a provést kalibraci (viz 2.4). Pokud nebylo provedeno méfeni a
nebyl ani vyvolan starSi zd&znam z databaze (viz 3.2) je obrazovka.

e Dynamic Screen:
o D w|
ﬂ k j El Auto W | ?

725 A

800 -
600 -
400 -
200 -

1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 18500 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2490

| il Time [ 0,000 # Frames Left # Frames Right Grav % | -9.63 mm | 43.73  max delta X
% of stance phase 0.0 % Frames/sec | 100 Total time Left [ 0.000 s [ 0,000 Total time Right Grav ¥ |135.95 mm | 216,94 max deltay

Méfeni je zahajeno &i pripraveno stisknutim aktivaéniho tlagitka pro méfeni chaze A V zavislosti na nastaveni
synchronizace se deska aktivuje ihned, nebo vycka, az nékdo na desku vstoupi. (viz 2.5.1). Pro klinické pouziti je
doporuérno pouzivat spoustéci signal z nadiazeného (master) systému. To znamena, Ze deska bude aktivovana stisknutim
aktivacéniho tlacitka, ale skute¢né meéieni bude provadéno teprve tehdy, az nékdo vstoupi na desku.

V dale uvedeném prikladu je stisknuto aktivacni tlacitko, systém je aktivovan a ¢eka na prvni kontakt probanda s deskou,
ktery spusti méteni.

Je dulezité, aby se méreni provadélo co nejprirozenégjsim zpisobem. Z tohoto divodu je tieba, aby deska footscan® byla
umisténa v mistnosti, které je dost dlouhd a umoZzni normalni chiizi. VV optimalnim ptipadé je deska zapusténa do podlozky
a piekryta tenkou vrstvou materialu EVA. Material EVA neovlivni méfeni, trasa chtize je pro pacienta pohodina a pacient
se nesoustredi na desku, protoZe neni vidét.

Ihned po zadznamu méfeni jsou data zpracovana softwarem. Ten rozlisi levou a pravou nohu a jejich obrazky umisti do
piisludnych oken na obrazovce. V ptikladu je pouZzita silomérna deska footscan® o délce 2 metry s propojovaci krabici 3D
box, ptricemz délka 2 metry se skenuje pomoci 256 fadki. Rychlost zaznamu je 100 Hz.

V zavislosti na velikosti desky a délce kroku se miiZe stat, Ze se zaznamena jen jedno doSlapnuti levé nebo pravé nohy,
nebo i dvé doSlapnuti levé a pravé nohy. Program si s takovou situaci poradi.
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et Dynamic Screen: Wim Lambrechts 23/06/2004 walk_2 on 2 meter plate

B 233§ 8 x| N <

35 W

Q00 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 1992

I 47 Time | 0.368 s # Frames Left a5 57 # Frames Right Grav ¥ | -4.95 mm | 46,08 max delka X

% of stance phase 553 % Framesfsec | 125 Total time Left | 0,680 s | 0,696  Total time Right Grav ¥ | 170,51 mm |220,09 max delkay
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Dynamickou obrazovku lze rozdélit na étyFi ¢asti:
ni tlaku
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5.2.1 Funkéni tlagitka na dynamické obrazovce

el & 1| Rl ol wf 3 Bl =273 & x| 4
=35 W
. Prepnuti na dynamické zobrazeni tlaku pod levou nohou
. Prepnuti na dynamické zobrazeni tlaku pod pravou nohou
I ) -
. Zastaveni dynamické animace
[
UloZeni mefeni do paméti
T
Ll
» Automatické rozdéleni otisku (Zone division) a dalSi volby vychazejici z nasledujici obrazovky
(viz 5.3)
El Zména hmotnosti probanda a konfek¢ni velikosti nohy
2L x | Volba vizualizace 2D
3D
sycro dynamicka animace otiskti obou noh
Impulse impusni zobrazeni (viz 5.2.5)
Auto W { Standardni nastaveni Auto automaticky detekuje pravou a levou nohu, okud je méiena jen jedna
noha, zvolte moZnost Single step (jeden krok)
>3s w |

,_-_,
b o

Volba trvani méteni (je k dispozici je pro rozhrani footscan ® 2D)

Oznaceni pacienta, ktery nema prvni kontakt na paté ale na piedonozi (Forefoot runner)

Manudlni vybér otisku (viz 5.2.6)

Mazani kroku

Zmeénit piitazeni levé (pravé) nohy na pravou (levou) nohu
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5.2.2 Zobrazeni tlaku

536

Levy pole ukazuje dynamiku rozlozeni tlaku béhem faze opory. Tuto animaci je mozné zastavit stisknutim tlacitka pauzy
(obrazek ,,zmrzne*). V prikladu v dynamickém rezimu je zobrazena leva noha. Stisknutim tlacitka ,,piepnuti na

pravou nohu“ R se zobrazi dynamicky obrazek pravé nohy.

Oba pravé obrazky znéazoriuji maximalni hodnoty tlaku béhem faze opory. Pod nimi je zobrazen pocet otiskl pro levou a
pravou nohu. Bila teckovana linie zobrazuje trajektorii COP, fialova pfimka osu nohy a cervena piimka osu subtalarniho
kloubu. U vyssich verzi je zobrazena maximalni a minimalni odchylka osy subtalarniho kloubu od osy nohy. Stupnice mezi
obéma statickymi snimky umoziuje nastavit rozliseni tlaku

Mezi statickymi snimky a dynamickou aplikaci je zndzornéna cela tlakova deska s otisky. V tomto ptikladu je pouzita
deska o0 délce 2 metry. Smér skenovani je znazornén malou éervenou Sipkou na obrazovce. Pro volbu druhého obrézku levé

'y

nohy pouzijte spina¢ vlevo nahote T

5.2.3 Ki¥ivky sil
600+

400+

200+

D_
if o0 200 300 400 500 £00 7000 @00 800 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 1992

Zobrazi se velikost reakéni sily — jeji vertikalni slozky u systému footscan®, nebo 3D sily, pokud je pouZita silova deska.

5.2.4 Numerické informace

] M Time | 0,330 5| | #Framesleft | 70 74 # Frames Right Grav X [-12.50 mm| 4373 max dela X
“hofstancephase | 486 % | | Framesjsec | 100 Takal time Left | 0,700 5| 0,740 Tatl time Right Gravy [122.22 mm| 216,94 max delta

Dva ramecky vlevo poskytuji informace odpovidajici konkrétnimu okamziku dynamické animace. V tomto piipadé se
zobrazené informace tykaji levé nohy, snimku 34, v okamziku, odpovidajicim 48,6 % celkového trvani faze opory, resp.
0,33 s od zacatku méfeni, pii méieni s frekvenci 100 Hz.
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Prvni ramecek zprava poskytuje souradnice (X,Y) aktudlni polohy COP vzhledem k ose nohy. Laterolateralni odchylka v
ose x je doprava kladnd, doleva zaporna. Hodnota max delta je vzdalenost nejkrajnéjsich poloh COP, v ptipadé osy y jsou
tyto body promitnuty na osu nohy, v pfipadé osy X jsou promitnuty na piimku, kterd je na osu nohy kolma.

Druhy ramecek zprava se vztahuje ke statickym obrazktim maximalnich tlakd pod pravou a levou nohou., ukazuje celkovy
pocet snimki a dobu méfeni.
5.2.5 Zobrazeniimpulsu tlaku

Impulse W
AUt W

Po zvoleni vizualizace impulsu z menu horni li§té vstupni obrazovky _ *35 ¥ objevi se impulsni obrazovka.

et Dynamic Screen: Wim Lambrechts 23/06/2004 walk_2 on 2 meter plate

L S0 T R | - O A N A O B B

»35 v|

z

‘o

400 500 600 700 &00 Q00 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1500 1900 1992

] 14 Time | 0.112 s # Frames Left a4 a7 # Frames Right Grav® | 822 mm mayx delta X
% of stance phase 16.1 o Framesfsec | 125 Total time Left | 0,672 5| 0.696  Total time Right Grav ¥ | 87.40 mm ma delta ¥

Misto znézornéni maximélniho tlaku tento obrazek znézoriuje celkovy ,tlakovy impuls* (N.s/cm?). Tato klinicka
informace mizZe byt u nékterych pacientt (naptiklad diabetik) mnohem duleZitgjsi.
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Stisknutim tla¢itka impulsu se otevie samostatnd obrazovka, nabizejici zobrazeni hodnoty impulzu v hlavnich
oblastech otisku (viz 5.3). Pro kazdou oblast Ize definovat uré¢itou prahovou hodnotu pro vizualizaci zatizeni pod danou
oblasti a tak uréit nebezpecné oblasti.
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5.2.6  Manualni vybér otisku
Ruéni vybér otisku je mozny po zmacknuti tlagitka

Obvykle se pouziva pouze tehdy, kdyz software nedokaze automaticky detekovat levou a pravou nohu. K tomu muze dojit
u neobvyklého zptsobu chiize, pfi chiizi v obuvi nebo u zvifat a podobné.

e Manual Selectio

Left Foot Right Foot

100 200 300 400 500 600 700 &S00 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 100 1700 1800 1900 1992
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Volba se provadi pomoci kliknuti a taZzeni pomoci mySi. Kurzor mySi umistéte tak, aby tvotil jeden roh ramecku u otisku
nohy, ktery chcete zvolit, v daném misté stisknéte levé tlacitko mysi a jejim tazenim vytvoite rdmecek. Uvolnénim levého
tlacitka mysi zvolite vyiez a na zakladé vyzvy uréite lateralitu a poradi.

E Lj

Left Foot Right Foot

Iix] Assign step to:

600 -
500 -
400 -
300
200 -]
f\ it
077 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
-50 0 100 200 300 400 SO0 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 1992

Add cursor pair

Help
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Left Foot Right Foot

Add cursar pair

0 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
-50 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 1992

Dany postup se opakuje, dokud nejsou piitazeny vSechny otisky.

im Lambrechts 23/06/2004 walk_2? on 2 meter plate

Left Foot Right Foot

Add cursor pair

T T T T T T T T T T T T T T T i T T T T 1
500 100 200 300 400 SO0 600 VOO 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 1992
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Left Fook Right Foot

&00 -

500

400-] Confirm
300
200
100
o-
-50 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 1992

Help

Po stisku tlagitka Add cursor pair (ptidani dvojice kurzoril) se objevi na 1isté reakéni sily dva kurzory, jejichZ pomoci lze
presnéji urcit zacatek a konec zatizeni dané nohy.

| I I I | I | I I I I I I | I | I I I I
-50 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 1992
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5.3 Rozdéleni otisku na oblasti

5.3.1 Automatické rozdéleni

T

Ll
Po stisknuti tlagitka — ® | (Zone division) v horni &asti hlavni dynamické obrazovky (viz 5.2), se zobrazi automatické
rozdéleni otiskti do 10 oblasti - medialni a lateralni oblast paty, stiedni ¢ast nohy, pét metatarsii, palec a ostatni prsty.

Pro tyto oblasti je automaticky vypocitan tlak ¢i impuls (viz ).

| & Zones: Lucia Poltikova 12.9.2008 _1

ﬂ

Hi B Mz
MF B M1
Ms B T2:5
Md B T1

HL: Heel Lateral (laterdIni ¢ast paty)
HM:  Heel Medial (medialni ¢ést paty)
MF: Mid Foot (stredni ¢ast nohy)
M5: Metatarsal 5 (metatars 5)

M4: Metatarsal 4 (metatars 4)

M3: Metatarsal 3 (metatars 3)

M2: Metatarsal 2 (metatars 2)

M1: Metatarsal 1 (metatars 1)

T2-T5: Toe2toToe5 Prsty2az5

T1: Hallux Palec

Rada dalich méteni v tomto programu je zaloZena na téchto anatomickych oblastech. Neni proto vhodné se spolehnout na
presnost automatického rozdéleni a toto rozd€leni zkontrolovat a ptipadné manualné upravit.
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5.3.2 Manualni rozdéleni

Automaticky stanovené oblasti plosky je ¢asto nutné rugng upravit, coZ je mozné po stisknutim tlagitka &
zone selection)

m[=]=] ]=]

(Manual

| > Manual zone selection.vi |_‘X
[ Left standard last ][ Adjust Lasts ] [ Right standard last ] Pixel zone definition
Correct Heel zone Correct Heel zone
1 1 1 1
/_ /— BLA%
/— /— 53.0%
[ Accept ] [ Cancel ]

Zakladni ohrani¢eni oblasti metatarzi v podélném sméru lze provést pomoci bilych lomenych &ar, jejichz stied a konce lze
uchopit kurzorem, piidné posunou pomoci Sipek

Correct Heel Zone - Rozdéleni oblasti paty na medidlni a lateralni ¢ast. Toto rozdéleni maze byt nastaveno pomoci bilé
¢ary na obrazovce obdobné jako u metatarzi.

Correct Toe zone - obdobné oddéleni palce od ostatnich prsti
Adjust last - rozdéleni pfedonozi do paprski je provedeno automaticky, ruéné lez upravit velikost a polohu obrysu nohy.

Pixel zone definiton - umoziuje upravit rozdéleni po jednotlivych pixelech, véetné umazani falesnych kontaktd.
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5.4 Rozdéleni kontaktu
7y

Po stisknuti tlacitka ¥ | (Foot type) v horni li§té obrazovky rozdéleni otisku na oblasti (viz 5.3) je v zavislosti na
automatickém vypoctu oblasti nohy generovan piehled rozdéleni celkové plochy (%) a celkového impulsu (%) mezi 3
hlavni ¢asti otisku - patu, stfedni ¢ast nohy a pfedonozi.

POZOR - u riiznych verzi programu jsou tyto oblasti riizné definovany, takze soucet v nékterych piipadech necini 100 %.
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> Contactpercentages: Wim Lambrechts 2003-11-28 walk_1 on 2 meter,
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5.5 Uhly otisku

Po stisknuti tladitka (Angles) v horni li§t¢ obrazovky rozdéleni otisku na oblasti (viz 5.3) je mozné do otisku
zakreslovat pfimky, odecitat ihly mezi nimi a charakterizovat tak napf. hallux valgus.

Pro kazdy otisk jsou k dispozici 3 pary pfimek, které 1ze pfemistovat a uchopenim mysi za koncové body.

12 Angles: Wim Lambrechts 2003-11-28 walk_1 on 2 meter,

Angles
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5.6 Osanohy a subtalarniho kloubu

Po stisknuti tlacitka L | (Footaxes) v horni li§té obrazovky rozdéleni otisku na oblasti (viz 5.3) se zobrazi bila ptima linie
sméru chiize, (rovnobézna s delsi stranou tlakové desky), rizova osa nohy (zfejmé ptimka spojujici bod prvniho kontaktu
paty s distalnim okrajem otisku metatarzit mezi II. a III. metatarzem, vyrobce pfesné¢ nedefinuje!) a Cervena osa
subtalarniho kloubu (vypocitana ze zmény tlaku pod medialnialateralni ¢asti paty).

Barvy mohou byt mirné€ odlisné dle verze software. Z téchto linif je vypocitan tthel mezi smérem chiize a osou nohy a dale
uhel mezi osou subtaldrniho kloubu a osou nohy. Vy$si verze programu zobrazi a maximalni a minimalni hodnotu posledné
jmenovaného Ghlu.

Right Foot
(045
-6.13
26.90
33.03

- = w I <+ I} ) —_ Loy =
I T = = = = = = il Ll

-14.49
13.16
27.65

2 .
= x
£ § 3
=
¥}
= [
i
5 B
t 3
= 5 &
1 E 8
-}
g Hr g
2 -k
- -]
i :
B
o
2
Uhel abdukce nohy: Kladny uhel znamena exorotaci nohy, zaporny Ghel endorotaci.
Uhel subtalarniho kloubu: Charakterizuje velikost pronace zadni ¢asti nohy behem doslapnuti. Cim vyssi

hodnota, tim vétsi pronace.
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5.7 Rozméry otisku

1
Po stisknuti tlacitka j (Foot dimensions) v horni li§t€ obrazovky rozdéleni otisku (viz 5.3) je mozné zméfit otisk a
jeho ¢asti v riiznych smérech pomoci dvou ptimek, které Ize pfemistovat uchopenim za koncové body.

IE* Footsize: Wim Lambrechts 2003-11-28 walk_1 on 2 meter,

Length

25.5 =] 25.6

width

9.6 cm 9.6
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5.8.3 Upravy grafu

v , o, [a)u] la]
Po zmacknuti tlacitka ==°®
z nich v grafu zcela vynechat.

> Zone graph composition X

— Graphs composition setup

T1 T25 M1 M2 M3 M4 MS MF HM HL‘
Toe 1 H® 0000000l
Toe 2-5 m O® 000000l
Meta 1 H 0 ® QO 0300004
Meta 2 Q200 ® 00 0000
Meta 3 Q000 ® 00000
Meta 4 Q030000 ® 20300
Meta 5 Q00000 ®00 0
MidFook m oo oo oo® Q0
Heel Medial | Q200 000 Q00 ® 0
Heel Lateral m o0 o Qa0 ®
Restare company settings ]

l (a4 ] [ Cancel ]

Pro navrat ke standardnimu nastaveni od vyrobce stisknéte tla¢itko ,,restore company settings“.

5.8.4 Srovnavaci tabulka

56

(Graph composition) je mozné nastavit vlastni barvy pro jednotlivé oblasti, piipadné nékteré

&l
Po zmacknuti tlacitka v horni li§t¢ obrazovky grafl (viz 5.8) se zobrazi tabulka zékladnich hodnot v oblastech, které

byly automaticky ¢i manualné stanoveny (viz 5.3).

Konkrétni proménné zobrazené v tabulce jsou zavislé na verzi softvare!!!!

Tuto tabulku je mozné exportovat ve formatu tabulkového souboru stisknutim tla¢itka exportu
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5.8.5 Rychlost nastupu zatizeni

pod Vvibranou oblasti. Rozliseni je mozné nastavit na riizné hodnoty od 1 do 10 pomoci volice °~  ° (Resolution).

Faktor rozliSeni uréuje pocet snimka pouzitych pro vypocet sklonu kiivky tlaku. Pokud je hodnota nastavena na jednicku,
do vypoctu je zahrnut jen piedchozi snimek a nasledujici snimek. Pokud je hodnota nastavena na 10, do vypoctu sklonu je
zahrnuto 10 piedchozich snimkd a 10 nésledujicich snimk.
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Tabulka v pravém hornim rohu poskytuje piehled nejvétSich rychlosti zatéZzovani v riznych oblastech a ¢ast, ve kterych se
vyskytuji. Na vypoétené hodnoty ma velky vliv pouzité rozliseni!!.
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5.9 Analyzakrokového cyklu

Po zmacknuti tlacitka © (Timing) v obrazovce rozdéleni otisku do 10 oblasti (viz 5.3) se zobrazi obrazovka analyzy

v

-
krokového cyklu. U niZSich verzi software je prazdna a teprve po stisknuti tla¢itka ,,Play* se zobrazi animace
zatizeni dvou ¢i tii otiskd.

U vysSich verzi se tyto otisky objevi hned, dopInéné o trajektorii COP, animace se spusti po zma¢nuti tladitka ,,Play.*
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faze krokového cyklu.

Seni obdobi oporné

Po zmacknuti tlaéitka ,,Legend” se zobrazi legenda barevného rozli
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Barevné rozlisena obdobi jsou:

Initial Contact Phase

Forefoot Contact Phase

Foot Plat Phase

Active propulsion

Pasive Propuslion
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Tabulka v dolni ¢asti obrazovky zahrnuje konkrétni okamZiky vymezujici jednotliva obdobi

Nova verze

Initial Foot Contact (IFC)

Initial Metatarsal Contact (IMC)
Initial Forefoot Flat Contact(IFFC)
Heel Off (HO)

Last Foot Contact (LFC)

Plate System

Starsi verze

First Foot Contact (FFC)

First Metatarsal Contact (FMC)
Foot Flat (FF)

Heel Off (HO

Last Foot Contact (LFC)

60
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se zobrazi obrazovka detailni analyzy hlavnich okamzikd oporné faze krokového cyklu.
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footscan® 7

Detailni analyza oporné faze krokového cyklu

59.1

7 ¥

Po zmacknuti tlacitka

== 1| des by 1| depaen

=

1A-Butwy dajs aj3uLs &




footscan® 7 Plate System 62

Stisknutim tlagitka tabulky
k vzajemnému porovnani.

se objevi tabulka aktualnich hodnot (% z celkové doby) doplnéna o standardni hodnoty

jow | optimal  [INFGRINN

Start Time {36) End Time %) Tobal Time (3} Peak Time {96) Impulse (%)
Left foot
Med heel 0 0.0 50-65 5a.1 5065 581 15-zz_|INERa| 4555 45,4
Lak heel i 0.0 50-65 57.0 E0-65 57.0 15-22 19.8 45-55 1.6
M1 13-25 5.1 73-95 13-21 20.8
Mz 10-20 8.1 80-95 14-24 21.7
M3 8-16 8.1 85-93 15-23 Z1.8
M4 7-15 7.0 54-92 10-18
Mg E-15 8.1 BE-G7 4-11
Heelstrike i 0.0 5-15 7.00 5-15 7.0
Pre-Midstance | S5-15 7.0 55-65 56,7 45-55 51.7
Midstance 10-20 8.1 55-65 557 42-52 50.5
Propulsion 55-65 5.7 100 100.0 35-45 41.3
Right foot
Med heel i 0.0 50-65 6.5 E0-65 56.5 15-22 45-55
Lak heel i 0.0 50-65 55,3 E0-65 55.3 15-22 20.0 45-55 43.4
M1 13-25 9.4 73-95 91.8 60-53 g2.4 50-75 75.3 13-21
Mz 10-20 8.2 80-95 91.8 70-85 3.5 60-75 70.6 14-24 20.6
M3 8-16 7.1 85-93 91.8 77-85 §4.7 59-74 70.6 15-23 22,5
M4 7-15 5.0 54-9z2 91.8 77-85 E5-73 4.7 10-18
Mg E-15 5.0 BE-G7 60-52 50-77 B1.2 4-11
Heelstrike i 0.0 5-15 5.9 5-15 5.9
Pre-Midstance | S5-15 5.2 55-65 57.0 45-55 51.1
Midstance 10-20 9.4 55-65 57.0 42-52 47.5
Propulsion 55-65 57.0 100 100.0 35-45 43.0
Heel strike Obdobi mezi IFC a IMC
Midstance Obdobi mezi IMC a HO
Foot flat Obdobi mezi IFFC a HO
Mids-Footf Obdobi mezi IMC a IFFC
Propulsion Obdobi od HO

(Pozn: text podle originalniho manualu, ale v tabulce jsou uvedena jina obdobi!!!)
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5.9.2 Detailni analyza kroku

Po zmacknuti tladitka ,,td” horni li§t€ obrazoky analyzy krokového cyklu se objevi obrazovka analyzy kroku. Tato funkce
je dostupna jen u vyssi verze software.

Zobrazeni Spatial poskytuje tyto informace
- délka kroku
- délka dvojkroku
- sitka oporné baze

Zobrazeni Temporal poskytuje ¢asové informace

Left step time doba od konce zatizeni PDK po ukonceni zatizeni LDK
Left gait cycles doba od dopadu levé paty po dalsi dopad levé paty

Left single support

Left double support

Left stance time trvani faze opory LDK

Stejné informace pro PDK
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5.9.3 ,,Obrazovka rota¢ni rovnovahy*

Po zmacknuti tlacitka (Balance screen) v horni ¢asti obrazovky rozdéleni otisku se zobrazi grafy umoziujici
porovnani zmeén 6 parametrl vypoctenych pro danou nohu.

Zpisob vypoctu téchto parametril je vzdy charakterizovan vzorcem nad pfislusnou tabulkou.. Ostatni popis viz 5.10.1.6
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594

,Obrazovka chtize*

Po zmacknuti tlacitka (Gait screen) v horni ¢asti obrazovky rozdéleni.

Ostatni viz popis 5.10.1.7

65
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5.10 Porovnani a prumérovani zaznamu

5.10.1 Porovnani zaznami

Porovnavaci obrazovka je pravdépodobné jednim z nejaéinngjsich klinickych nastroji programového systému. Poskytuje
piimé porovnani dvou riiznych méieni. Porovnani chiize pacienta pted a po operaci, Urazu nebo lé¢eni je velmi snadné.
5.10.1.1 Porovnani maximalnich tlaka

Po vybrani zdznami z databaze a zmacknuti volby Compare (viz 3.3) se zobrazi oba pary otiskil ve statickém zobrazeni
maximalnich tlakl s dopliujicimi informacemi nad a pod obrazkem.
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Isu

ani impu

Porovn

5.10.1.2

7 v

- iximalnich tlakli zobrazeni lze pfepnout do zobrazeni zobrazeni impulsu po zmacknuti Sipky na tlacitku
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Synchronizované zobrazeni

5.10.1.3

Obdobné lze piepnou do synchronizované animace.
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5.10.1.4 3D vypocet a navrh tvaru vlozky

B
Po zmacknuti tla¢itka (D3D screen)v horni ¢asti srovndvaci obrazovky se zobrazi 3D vypocty a navrh Gpravy
stélky obuvi (viz 5.11)
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70
5.10.1.5 Graf sila v. ¢as
Po zmacknuti tlacitka (Force graphs)v horni ¢asti srovnavaci obrazovky se zobrazi grafy sily pod vybranymi
oblastmi (zadni, stiedi a piedni ¢ast otisku).
V zavislosti na ¢ase.(ms) ¢i na % trvani zatizeni, pfepinani tlacitkem Normalize ). Hodnoty impulsu tlaku jsou

vyjadfeny Ciselné.
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)
Funkce exportu pro vSechny grafy

=

Funkce tisku pro grafy

Fa' s
—
Piimé porovnani vybranych grafii umozni funkce vyvolana tla¢itkem J (Graph combination)

Graph combination

Heel rotation Forefoot rotation
L1 [ L1
rR1[ r1 [
zd Lz [
Rz [ Rz [
Foot Balance Forefoot Balance
g i 1
R1[] RIM 3
Lz [ I -]
Rz I Rz 7
Medial Forefoot Balance Meta Loading
N i 2
rR1 [ PRI ¢
Lz [ L2 &
Rz Rzpd 8
1
2
3
4
5
]
7
g
9
10

1 1 1 1 | 1
0 5 10 15 =20 25 30 35 40 45 50 55 &0 &5 YO O YS &0 85 90 95 100 %%
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Po kliknuti na urcity graf se objevi ve zvétSeni, doplnény o oblast optimalniho pohybu.

> Analysis
[ *

[(M2-+M3)-({M1 +M4+M5)]

50—

>

DoR®e®

Metatarsalgia -
Unstable forefoot 47—

! 35— Rz

30—

30 -]

35 -

¥
40—

Stable forefoot
able rorenool 45 -
sy [ [
1} 5 100

Initial Contact Toe off %

= Ideal curves., Based ana study of the University of Ghent, Faculty of Sport Science. ]ﬂ Pk
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5.10.1.7

Po zmacknuti tlacitka

To usnadni nalezeni rozdild ve zptisobu chiize. Je moZné porovnat vypoétené hodnoty s normalni chizi nebo béhem.

""Obrazovka chiize"

Plate System

Imported data

Wim Lambrechts 2/19/2004 Imported data -
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75

(Gait screen) v horni ¢asti srovnavaci obrazovky se zobrazi moznost porovnani dvou
zvolenych meéteni pro ,,kinematické” vypocty z hodnot naméienych tlaki, tedy z kinetickych parametra.
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Fa' s
—
Piimé porovnani vybranych grafii umozni funkce vyvolana tlacitkem J (Graph combination).

15! Graph combination

COFx

1>
r1 [
Lz
Rz

Inversion-Eversion

L1
r1 [
Lz
r2 [

Hallux Activity

L1
S|
12
R2 4

oL P e

=5

Hallux Stiffness
Li [
R1 G4
Lz 4
Rz 4

L= I = 0 |

Flexion-Extension

L1
R1 [
Lz
Rz [

COFx rearfoot

L d
R1[J
Lz
Rz [

[ R N e R B

—_
(=1

1 1 1 [ [l 1
60 65 90 95 100 %

Cancel

76



77

Plate System

footscan® 7

Mozkovéa obrna

5.10.1.8

tisegmentového

M

aZ¢€J1C1 Z pC

7

4

v horni ¢asti srovnavaci obrazovky se zobrazi rozdéleni otisku vych

cpP

Dupontova modelu nohy.

7 ¥

Po zmacknuti tlacitka
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Iy

zobrazi grafy a tabulku vztahujici se k tomuto specialnimu rozdéleni.
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Stisknutf tlacitka
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5.10.2 Prumeérovani zaznamu

79

Po vybrani zdznami z databaze a zmacknuti volby Average (viz 3.3) se zobrazi grafy primémych hodnot vybranych
zédznamul. Souhrnny graf v levé ¢asti obrazovky je doplnén dil¢imi grafy vpravo, které 1ze zvétsit klepnutim do oblasti grafu
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5.10.2.1 Vypocet D3D na zakladé primérnych hodnot tlaki

B
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5.11 D3D vlozky

D3D vlozka se sklada ze zakladni ¢asti, korekénich prvki a vrchni ¢asti, aby byla D3D vlozka optimalni. Méfeni mohou
byt také vyuzité k optimalizaci vlozek, jakymi jsou RS cup, D3D slim, MC (motion kontrol) a PF (performance sole).

Vypocty jsou zaloZené na 2 nebo vice méfenich, takze niZze uvedena obrazovka je piistupni z obrazovek porovnani (viz

B
5.10.1.4) ¢i pramérovani (viz 5.10.2.1)po zmacknuti tlacitka

I D3D screen: Vendula Mérkova 12.9.2008 _1

]

[VS] Vendula Mérkovd 12.9.2008 _2

ul 8

History, please, select from list, .

: v

Left Foot Right Foot
Foottype High Arch Foot High Arch Foot
Proposal N M

% of recommendation:
At O I

oI
s+oI
<o I

[IFlat

% of recommendation:
I Oar

VES
I oo
I Oc

Orthotic bype Sport v | Top material Flease select... v Size

Spart Please select. .. v | Basis Flease select,.. h 4 Size

Parametry pouzité pro vypocet a vytvoreni individualni vlozky
1. typ nohy dle vysky klenby index klenuti, Al
2. typ nohy dle odvijeni plosky a) pohyb pfeni ¢asti A+ a DF-

b) pohyb stfedni ¢asti nohy B+

¢) pohyb zadni ¢asti nohy C+ nebo C-

b | Weight 79

vl
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5.11.1 Korekce dle indexu klenby Al
Vypocty jsou zalozeny na rozdéleni otisku kolmicemi na osu nohy (Cavanaugh):

Osa nohy je stanovena jako piimka protinajici "stied" paty a maximalni distalni prominenci oblasti hlavi¢ek metatarzi mezi
II.a Ill.metatarzem. intermetatarzalni prostor. Tyto body urcuji zaroven usecku, ktera je rozdélena na tietiny, kterymi jsou
vedeny kolmice na osu nohy. Tyto kolmice vymezuji tii ¢asti plochy otisku - zanozi (A), stfedonozi (B) a predonozi (C)

Y.

iy
»
- o

Plochy jednotlivych ¢asti jsou dosazeny do vzorce.
Al =B/A+B+C =...%

C=173

B=1/3

Vysoce klenuta noha: Al < 12%
Normalni noha: 12% < Al < 29%
Plocha noha: 29% < Al

Vysoce klenuta noha Normalni noha Plocha noha

511.1.1 Vysoce klenuta noha

Zakladni ¢ast N
Slim N
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Krist N
MC Motion Control N
PF Performance Sole N

5.11.1.2 Normalni noha

Zakladni ¢ast F+B+
Slim F+B+
Krist F+B+
MC Motion Control FN
PF Performance Sole FN

5.11.1.3 Vysoce klenuta noha

Zakladni cast

Slim

Krist

MC Motion Control

2
2
g
g
g

PF Performance Sole
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5.11.2 Korekce dle zatizeni plosky

= %
13

5% 40%  50% ; 80% 00%

DF-

Vyse uvedeny obrazek schematicky vymezuje piislusnad obdobi oporné faze krokového cyklu pro vypocet typu nohy a
indikaci ortotické vlozky.
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5.11.2.1 Hyperpronace piedonoZi (A+)

Hyperpronace predonoZi je stanovena na zakladé porovnani zatizeni pod hlaviékami metatarzi béhem obdobi 50-80 % faze
opory dle vzorce:

k=(M1+M2)/(M1+ M2+ M3+ M4+ M5)

Pti dosazeni ¢i prekroceni kritické hodnoty (k> 63 pro chizi anebo k > 65 pro béh) jde o hyperpronaci, u které je vhodné
pouzit antipronacni vlozku pod piedonozi A+

Ptedni anti-pronacni klin.
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5.11.2.2 Hypersupinace piedonozi (DF-)

Hypersupinace pfedonoZi je stanovena na zakladé porovnani zatiZzeni pod hlavickami metatarzti béhem obdobi 50-80 %
faze opory dle vzorce:

k=(M3+ M4+ M5)/ (M1 + M2+ M3+ M4 + M5)

Pti poklesu pod kritickou hodnotu (k < 65 pro chiizi anebo k < 60 pro b&h) jde o hypersupinaci, u které je vhodné pouzit
lateralni stabilizaéni vlozku pod ptedonozi - anti-inverzni korekce, laterarni stabilizér DF-.
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5.11.2.3 Hyperpronace stiedonoZi (B+)

Hyperpronace sttedonozi je stanovena na zaklad¢ porovnani zatizeni pod stiedonozim b&hem obdobi 25-40 % faze opory
dle vzorce:

k=(M1+M2+HM)/(M1+M2+M3+M4+M5+HM+HL)
- kriticka hodnota pro chizi je 60, pro béh 65
Pti dosazeni ¢i prekroCeni kritické hodnoty (k> 60 pro chiizi anebo k > 65 pro béh) jde o hyperpronaci, u které je vhodné
pouzit antipronaéni vlozku pod stiedonozi - stfedni korekce, B+
Anti-pronaéni klin ve stfedni ¢asti
Zbranuje poklesu pohyblivé klenby ve stfedni ¢asti nohy

Omezuje nadmérnou medialni pohyblivost medio-tarzalniho kloubu.

Tato korekce mutize byt pouZita ze spodu vlozKy nebo z vrchu.

5.11.2.4 Korekce B+ pro celou viozku

Zakladni ¢ast F+B+
Slim, Krist F+B+
MC Motion Control F-BN

FN-N

PF Performance Sole F-BN
FN-N
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5.11.25 Hyperpronace zanozi (C+)
Hyperpronace zanozi je stanovena na zakladé porovnani zatiZzeni pod patou béhem obdobi 0-15 % faze opory dle vzorce:
k=(HM)/(HM + HL)

Pfi dosazeni ¢i prekroceni kritické hodnoty (k> 63 pro chizi anebo k > 68 pro béh) jde o hyperpronaci, u které je vhodné
pouzit pouzit 2° antipronaéni vlozku pod patu C.

Pii dosazend 120 % kritické hodnoty (k> 75,6 pro chiizi anebo k > 81,2 pro béh) je vhodné pouzit pouzit 4° antipronaéni
vloZku - anti-valgus korekce, C+

Zabranuje rychlé everzi paty. Cilem je neutralizovat pozici subtalarniho kloubu béhem pohybu v rozmezi 0 az 15% kroku.

G G

Korekce se umisti na vlozku v piipadé, ze naklon podpoii nohu proti rychlé everzi paty. V tomto piipadé musi byt korekce
umisténa silnéjsi stranou napravo na této levé vlozce. To znamena, ze vlozka bude siln€j$i na medialni stran€, pfesné jak je
nutné pro zabranéni rychlé everze paty.
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5.11.2.6 Hypersupinace zanozi (C-)
Hypersupinace zanoZi je stanovena na zakladé porovnani zatizeni pod patou béhem obdobi 0-15 % faze opory dle vzorce:
k=(HM)/(HM + HL)

Kriticka hodnota pro chizi je k = 63 a, pro b¢h 68. Pii poklesu pod 58 % kritické hodnoty (k < 36,54 pro chiizi anebo k <
39,44 pro béh) jde o hypersupinaci, u které je vhodné pouzit 2° antisupina¢ni vlozku pod patu - anti-varus korekce, C-

Pii poklesu pod 48 % kritické hodnoty (k < 30,24 pro chiizi anebo k < 32,64 pro béh) je vhodné pouzit®dantisupinaéni
vlozku.

Zabranuje zadni inverzi nebo zvétSuje everzi paty. Cilem je neutralizovat pozici subtalarniho kloubu béhem pohybu
v rozmezi 0 az 15% kroku.

Korekce se umisti na vloZzku v piipadé, ze naklon podpofi nohu proti rychlé inverzi paty. V tomto pfipadé musi byt korekce
umisténa silnéjsi stranou nalevo na této levé vlozce. To znamena, Ze vlozka bude silngjsi na lateralni strané, pfesné jak je
nutné pro zvétSeni everze paty.
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